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 چکیده:

ستومطالعههدف از این   سعه روش باقیمانده وزنی زمانی در تحلیل دینامیکی الا ستیک خرپا-، تو ستوها و قابپلا صیت الا ست. خا -های دو بعدی ا

سازه سازهها میپلاستیک مواد منجر به ایجاد رفتار غیرخطی در  ست. امروزه شود. در نظر گرفتن این عامل در تحلیل و طراحی ایمن  سیار حائز اهمیت ا ها ب

سخ برند.هره میبنرم افزارهای  رایج طراحی عمدتاً از روش المان محدود  مخصوصا با در نظر  هایی با دقت مناسبدر روش المان محدود برای رسیدن به پا

بندی ها به روش المان محدود نیاز به الماندقیق سازه نسبتاٌ دینامیکی تحلیل برایهمچنین گردد. و به چندین المان افراز میهر عض گرفتن رفتار غیرخطی ماده،

نیروی اینرسااای از  ساااازیمعادلاز اینرو اکثر طراحان به دلیل هزینه محاسااابای زیاد، با یابد. اعضااااو بوده و در نتیجه  ن، بعد ماتریخ ساااختی افزای  می

با در نظر  های دو بعدین پژوه  سااعی بر  ن اساات که پاسااخ دینامیکی قابدر ای کنند.های اسااتاتیک معادل به یای تحلیل دینامیکی اساات اده میتحلیل

 تحت اثر هر دو حالت مذکور با روش باقیمانده وزنی زمانی به دست  ورده شود. گرفتن توزیع نیروی اینرسی به صوری دقیق،

در این روش حل مسأله در امتداد کند. دلای تعادل است اده میحل معا برایگیری از توابع پایه نمایی و روابط پی  انتگرالروش باقیمانده وزنی زمانی 

صوری گام به گام انجام می شکل از زمان به  سری مت سب متغیر مکانی و  صوری ترکیب یک تابع مجهول بر ح شتاب در هر گام  زمانی، به  پذیرد. میدان 

نیساات. عدم افراز  بندی در طول عضااونیازی به المانشااود. در این روش فته میتوابع پایه نمایی صاادک کننده در فرم قوی معادله با ااارایب ثابت در نظر گر

 گردد.طول عضو در این روش، منجر به کاه  هزینه محاسبای نسبت به روش رایج المان محدود می
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